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Sposob kalibracji pipety 



Przedmiotem wynalazku jest sposob kalibracji pipety. 

2 niemieckiego opisu patentowego nr 43 35 863 znana 
jest pipeta tlokowa zbudowana z urzadzeri nastawczych do 
zmiany skoku tloka, urzadzeii wskazni kowych do wskazywania 
dozowanej objetosci cieczy oraz element6w sprzega jacych, 
umieszczonych pomiedzy urzadzeniami nastawczymi i 
urzadzeniami wskaznikowymi, do zmieniania wspolczynnika 
korekcyjnego pipety okresla j acego stosunek skoku tloka do 
wskazywanej objetosci cieczy. Pipeta posiada urzadzenie 
przelaczajace przeznaczone do rozlaczania urzadzen 
sprzegajacych i do zmieniania wspolczynnika korekcyjnego 
pipety poprzez przestawianie urzadzen nastawczych. 
Urzad2enia sprzegajace maja dwa polaczone ze soba. zebate 
kola czolowe sprzegla, przy czym urzadzenie nastawcze 
polaczone jest z nastawczym zebatym kolem czolowym, 
obroconym odpowiednio do skoku tloka, zas urzadzenia 
wskaznikowe sa polaczone ze wskainikowym zebatym kolem 
czolowym, obroconym odpowiednio do wskazywanej objetosci 
cieczy. Jedno kolo czolowe sprzegla zazebia sie z 
nasr.awczym kolem. czolowym za£ drugie kolo czolowe sprzegla 
zazebia sie ze wska^nikowym kolem czolowym, przy czym kola 
czolowe sprzegla sa umieszczone na jednej osi, opieraja sie 



o sprezyne i daja sie przesuwac przez urzadzenie 
przeiaczajace na osi w kierunku przeciwnym do dzialania 
sprezyny P rz y wyprzegn.ieciu przynajmniej jednego czolowego 
sprzegla. 

W opisie patentowym USA nr 4,567,780 j est ujawniona 
pipeta zbudowana z korpusu zawiera j acego zespdi nurnika 
uruchamianego recznie. Pipeta posiada zestyki elektryczne 
do wyczuwania koncowej pozycji nurnika, liniowe czujniki 
pozycji nurnika generujace elektryczny sygnai 

proporcjonainy do odleglosci nurnika od polozenia koncowego 
oraz przetwornik przetwarza jacy te sygnaiy elektryczne na 
wskazania objetosci, 

W opisie patentowym USA nr 5,389, 34 1 jest z kolei 
ujawniona pipeta majaca korpus z dolnym i gornym koricem, w 
ktorym jest umieszczony cylinder otwarty ponizej dolnego 
konca korpusu, przy czym w cylindrze jest umieszczony tlok, 
ktory porusza sie miedzy dolna i gorna pozycjami dla 
pobierania cieczy do pipety i dozowania cieczy pipeta. 
2nana pipeta zawiera ponadto silnik i przekladnie do 
wprowadzania w ruch tloka, elektroniczny zespol sterujacy 
do sterowania ruchem tloka, zespol hamujacy do 
zatrzymywania ruchu tloka w zadanej pozycji, pokretlo 
poruszajace sie w sposob postepowo-zwrotny i przesuwny w 
korpusie oraz zespdi pomiarowy przesuniecia pokretla. 
Zespol pomiarowy jest polaczony z zespolem sterujacym w ten 
sposob, ze w wyniku przesuniecia pokretla generuje sie 
sygnai dla zespolu sterujacego, ktory zasila energia silnik 
uruchamiajacy h>ok, wskutek czego steruje sie ruchem tloka 
przez element/ zespolu sterujacego. 
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W polski. opisze patencowym nr 151372 jest opisana 
pipeta auzomatyczna ze sterownikiem mikropzoceaozowy™ 
.kl.M«» s« * rekojesci, « ktorej zaz-onzouany 3 eat uklad 
napedowy zbudowany z silnika krokowego, iruby pociagowei. 
nakretki i sprzegla magnetycznego oraz wkracanych w 
r,koj..6 wymiennych trzonow. » ktdrych kazdy ^est 
wyposatony v. cylinder, tick i uszczeike, oraz a ukiadu 
eiekzronicznego do ziiczania impuisdw slektryoznyoh 
wysylanych do silnika krokowego i czujoika polozema tloka 

^^^^•7o w rekoie^ci znajduje sie 
utmeszczonego na ^ego drodze. w re^ e5t 

tuleja ruchoma wzgledem reko,esci i polaczona sztywno z 
obudowa silnika krokowego wsuwajaca sie podczas skrecanxa 
rekojesci « trzonem w element, ktorego gorna czesc ]est 
cylindrem wspolpracuj acym suwliwie z tuleja zas dolna czesc 
jest cylindre*, w ktorym porusza sie dok. Oba cyiindry 
eleraentu sa wspdiosiowe zas tick w swym gornym koncu 
polaczony jest sztywno ze zwora magnetyczna wspoipracu^aca 
ze sprzeglem magnetycznym w ksztalcie walca, ktorego 
podstawy S4 biegunami magnesu. Ka*dy z wymiennych trzonow 
zawiera zakodowana informacje o swojej pojemnosc, w postacx 
pask6 w .ontrastujacych z kolorem trzonu wzglednie w postal 
paskow raagnetycznych, zas we wgiebieniu obudowy sterowmka 
znajduje sie uklad optyczny wzglednie uklad magnetyczny do 

odczytu tej inf ormac j i . 

I^roca sposobu kalibracji pipety, zbudowanej z korpusu 
w postaci rekojesci oraz trzonu, w ktorytn jest umieszczony 
nurnik przesuwany pokretlem poprzez srube nastawcza, w e alug 
wynaiazKu jest to, n*.wwi. r,«ni. o*j*co*e 

pobi.ranej cieczy przez Wcrecanie i wykrecanie Sruby 
nastawcze3 regulujacej dlugosc skoku roboczego nurn,ka w 
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trzonie, okresla sie polozenie Sruby nastawczej i przesyia 
sie sygnai o polozeniu sruby nastawczej do ukladu 
eiektronic2nego, do ktorego pamieci wprowadza sie wczeSniej 
wzorcowe krzywe pobieralnosci dla pipety w postaci 
wielomianu n-tego stopnia, po czym porownuje sie sygnai o 
poloieniu sruby nastawczej z jedna 2 krzywych pobieralnosci 
i przyporz^dkowuj e sie polozenie sruby nastawczej wartosci 
pobieranej objetosci cieczy, ktora wyswietla sie na 
wyswiet laczu . 

Korzystnie wedlug wynalazku krzywe pobieralnosci 
pipety przyporzadkowuje sie rdtnym rodzajom pobieranej 
cieczy . 

Korzystnie wsp61czynniki wielomianu n-tego stopnia 
uzaleznia sie od czynnikow wplywaj^cych na wartosc 
pobieranej objetosci cieczy, 

Korzystnie. date zmiany wspolczynnikow wielomianu n- 
tego- stopnia wprowadza sie do pamieci ukladu 
elektronicznego i wyswietla na wyswietlaczu. 

Zaleta sposobu wedlug wynalazku jest iatwosc 
kalibracji pipety dla rolnych rodzaj6w cieczy i warunkow 
jej pobierania oraz roznych rodzajow uiywanych koncowek. 

Sposob kalibracji. pipety pr zeds tawiono w przykladzie 
realizacji w oparciu o rysunek, na ktorym fig.l przedstawia 
pipete w przekroju wzdluznym, fig. 2 - pipete w widoku z 
przodu a fig. 3 - schemat obwodow elektroniC2nych pipety. 

Pipeca, zbudowana 2 rekojesci 1 i trzonu 2, 
przeznaczona jest do pobierania cieczy do jednorazowej 
Voncowki 3. W trsnni.p ? pornfl?.a sie pnrnjV 4_ us'.r7olninny 
uszczelka 5. Kurnik 4, ktory jest napedzany trzpieniem 6 
wciskanym pr2yciskiem 7, wykonuje ruch posuwisto-zwrotny . 
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■„ a u a6re do kohcowkx 3 pobierana 
Podczas ruchu nurn.ka 1 w ^ ciec2 

ie st ciecz zas podczas ruchu nurnika 4 

• , z wcncowkl 3. Ruch trzpienia 6 ogramczony 
wyd awana 3 est z kcncowkx zderzakiem gdrny* £ 

1e st dwoma zderzakana, to ]«t 

v, u aore i zderzakiem dolnym 9 
oaraniczaiacyin ruch w gore i 

° gra 3 . u rt(bi 2ate m zderzak gorny £ stanowi 

ograniczajacym ruch w dol. Zatem 

r dla trzpienia 6 w jego ruchu w gore a zderzak dolny 9 
opor die tapienx _ d6i . Polozenie 

stanowi o P 6r dla przyc.sku 7 w ,ego rue 
zderzaka gornego 8 D*st regulowane , przy czym 

loienia jest przeznaczona sruba nastawcza 10. Srube 
3 ego polozenia 3 est P n * kre tki 11. *t°ra 

no wkrecasie lub wykreca z nakretxi ii< 
nastawcza 10 wkrecasie * r , 12 

s^*^ i Drzv pomocy pokretia x£. 
iest elementem rekoDesci 1, P^y p 

13 . „ otuo , 2e tulei pro-.dz.ci 11 "V^nane sa re-. U- 
t 6rych - czasie w^canza 1 w y *rs=anza arufcy nasta-cze, i2 

„U eJ a . ^a P— zderza>a ^ * 

„r«in srubv nastawcze: 10 » P OWOQUJ 
ktorv jest elementem sruDy 

„ ,. n1 , skoku roboczego nurnika 4, to 
zmniejszenie lub zwxekszenie skoku r * 

,est zrani^szenie lub zwiekszenxe pob.erane: P«" * iP £ 

L^tosci cieczy. Trzpieh £ dociskany 3est do zd 

q r,r 7f *7 sDrezvne powrotna l£/ lcCora Je 
gornego £ przez spre^y"* v WnLa i 

po „odu1e po-rot nurnifca 4 do 9 6rne 9 o polozenxa Z Kol.x 
Lr»K dozny 2 docisKan y 3 eat do pete,*, il 

^ToLirtLT, -^a -,.U przyc^u Z * 
oparcia sze c zderzaK ool»» J. ^ rt c6-U do 

p o..i.r».J r-i.r,Y 1 z-^enza pr.yet.-n. 2 *» «*»«' »• 
crzptenia 6 o zderza* ,«ny .. Sostania «r»™» ^ 
Lu Wyd-e czeczy -y»a 9 a pono-^o -czsnzacxa 



przycisku 2 do zderzaka dolnego 9. Zostanie ponownie 
wykonany ruch na odcinku W celu usuniecia pozostalosci 

cieczy z koricowki .3 nalezy wcisr^c przyciskiem 1_ zderzak 
dolny 9, pokonac opory sprezyny wydmuchu 17 i docisnac 
przycisk 7 do pokretla 12. Zostanie wykonany ruch na 
odcinku L*. 

Polozenie sruby nastawczej 10 kontrolowane jest przez 
uklad optyczny ^8 tarczy enkodera 1_9, Tarcza enkodera 19 
zamocowana jest na tulei prowadz^cej 12_ i obraca sie 
r6wnoczesnie z pokretiem 1_2 i tuleja 13 . Uklad optyczny 18_ 
kontroluje ruch tarczy enkodera 19, przez co okreila sie 
aktualne polozenie sruby nastawczej 10 i zderzaka g6rnego 
8^. Aktualne polozenie sruby nastawczej K) w postaci 
informacji o ilosci impulsow zliczonych przez uklad 
optyczny 1_8 przekazywane jest do ukladu elektronicznego 2 0 . 
Uklad elekt roniczny 20 por6wnuje sygnal o polozeniu sruby 
nastawczej 1_0 z jedn^ z krzywych pobieralnosci , ktore w 
postaci wielomianu n-tego stopnia zostaly wczesniej 
wprowadzone do jego paraieci, pr zypor z^dkowu j e polozeniu 
sruby nastawczej 10 wartosc pobieranej objetosci cieczy i 
wyswietla js na wyswietiaczu 21 . - Uklad elektroniczny 20 
automa tyc znie wybiera wczesniej wprowadzone do jego pami^ci 
wspolczynniki wielomianu n-tego stopnia w zaleznosci od 
rodzaju trzonu 2 wlolonego do pipety. Sygnal o rodzaju 
trzonu 2 jest przekazywany do ukladu elektronicznego przez 
czu^niki 22 . 

W przypadku pobierania cieczy o wlasnosciach innych 
niz woda, d]a Vt6cej zostaly okreslone i wprowadzone do 
pamieci ukladu elektronicznego 20 wspolczynniki wielomianu 
n-tego stopnia, naleiy ■ okreslic rzeczywiste objetosci 



, r,ioete a nastepnie wciskajac 

pr2 ycxsk 23 x krecac p poja wienie si, ich na 

ukl adu elektronicznego 20 obserw 3 . F isku ^3 * 

• <«n»rzu 21. Po dwukrotnym wcisnieciu p y — 
wyswietlaczu £A' D£m ieci nowych wartosci 

- -^^pniu wprowadzonych do paroieci 
zatwierdzemu * aut omatycznie dokonuje kalibrac^x 

uklad elektromczny 20 automa V wieloIuia nu n-tego 

pl pety 1 wyliczajac nowe wspolczynmkx 



stopnia 



HkH , miany czynnikow wpiywa^acych na P 
przypadku zmiany y ,^ AujVi 3, cisnienie 

^v, takich jak rodzaD koncowki 3, 
ob^tosc cieczy, tabch ] tempe ratura cieczy i 

atTO oste r yczne, wilgotno*c P- - ( *. ^ ^ 

— ; tOC r a ,oJa° zapa^a, date — 
elektronxcznego 20 mo . 

wspolczynnikow wielonaanu n tego 
wy.wietlac 3a na wy.wietlaczu 21. 

Uklad elaktroniczny 20 zasilany 3*st — 
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Zastrzelenia patentowe 



1. Sposob kalibracji pipety, zbudowanej z korpusu w 
postaci rekojeSci oraz trzonu, w ktorym jest umieszczony 
nurnik przesuwany pokretlem poprzez srube nastawcz^, 
znamienny tym, ±e nastawia si? r^cznie objetos£ pobieranej 
cieczy przez wkrecanie i wykrecanie sruby nastawczej 
regulujacej dlugosd skoku roboczego nurnika w trzonie, 
okresla sie poloienie sruby nastawczej i przesyla sie 
sygnal o poiozeniu sruby nastawczej do ukladu 
elektronicznego, do ktorego pamieci wprowadza sie wczesniej 
wzorcowe krzywe pobieralnosci dla pipety w postaci 
wielomianu n-tego stopnia, po czym porownuje sie sygnal o 
poiozeniu Sruby nastawczej z jedn^ z krzywych pobieralnosci 
i przyporz^dkowuje sie polozenie Sruby nastawczej wartosci 
pobieranej objetosci cieczy, ktora wyswietla sie na 
wyswietlaczu . 

2. Sposob wedlug zastrz.l, znamienny tyro, ze krzywe 
pobieralnosci pipety przypor2^dkowu j e sie r62nym rodzajorn 
pobieranej cieczy. 

3. Sposob wedlug zastrz.l, znamienny tym, 2e 
wspolczynniki wielomianu n-tego stopnia uzalelnia sie od 
czynnikcv wplywaj acych na wertcs* pobieranej objetosci 
cieczy . 



4 . sposcb wedlug ».««. wprowad za 

zmiany ws P 61czynnikow wy swietla na 

• nVladu elektronicznego i y 

wyswietlaczu . 



P.Z. ..HTL* 1 SpolkaAkcyjna / PR EZH 8f ZARZAfiU ^ 

03-230 Warszawa, ul. Danis2ewska 4 /V {/Or / 4 

tel. 811-50-41.676-92-62 t ^\J' . . . ..^V 
NIP 524-10.16-12B 



3DOC1D <PL 325795A__L> 



325795 





FlQ* 3 P.Z. ^HTL" SptMkaAkcyina 

03-230 Warszawa, ut Daniszewskd A 
tel. 811-50-41. 676-92-62 
fax: 811-50-47 



This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

□ FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



THIS PAGE BLANK p*m 



